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Uwagi wstepne

Woczytanie kodu drugiego i kazdego kolejnego pilota

Usuwanie poszczegoélnych pilotow

sygnaty dzwigkowe oraz miganie diody.

. Wejs¢ w tryb programowania.

N

. Na pilocie nacisna¢ jednoczes$nie i przytrzymac
przez 1 sek. Przyciski ,,stop” i ,,gora”.

Wczytanie MASTER-a potwierdzaja dwa pétobroty
sitownika podtaczonego do odbiornika:

Kod MASTER-a zostat wczytany do

pamigci, a odbiornik przechodzi do trybu pracy.
Teraz przy pomocy MASTER-a mozna obstugiwac | ¢¥focd”
sitownik lub wej$¢ w tryb programowania w celu @
wczytania kolejnych pilotow.

UWAGA!
W przypadku pilota wielokanatowego
(H5, W7, H24,) przyciskami wyboru kanatow
- L lub P wybra¢ kanat, ktory ma by¢ MASTER-em.

OCO@®@O0O0O0
wybrac kanaf

* MASTER - pilot lub kanat (w przypadku pilota wielokanatowego) wczytany jako pierwszy do
pamieci odbiornika. Umozliwia programowanie kolejnych pilotow.

-

-

trybu pracy zostanie potwierdzony przez dwa
pdtobroty zabieraka podtaczonego sitownika.

Zmiana kierunku pracy sitownika

. Po wczytaniu pilota do odbiornika

MASTER

» Po rozpakowaniu urzadzenia nalezy sprawdzi¢ czy w transporcie nie 1. Na pilocie MASTER nacisna¢ jednoczesnie . L ) .
wystapity na nim zadne uszkodzenia. Jesli tak, nalezy niezwiocznie i przytrzymaé powyzej 5 sek. przyciski ,,stop” Istnieje mozliwos¢ wykasowania tylko jednego
poinformowac o tym dostawce. i,,gora” do momentu az podtaczony sitownik z zaprogramowanych pilotow. W tym celu
wykona dwa potobroty, potwierdzajac wejscie nalez'y: . L o
» Przed uzyciem nalezy doktadnie przeczytaé instrukcje obstugi. odbiornika w tryb programowania. 1. Na pilocie MASTER nacisna¢ jednoczesnie
Dodatkowo w tym trybie co 1 sek. miga dioda i przytrzymac powyzej 5 sek. przyciski , stop” MASTER
» Odbiornik COSMO E nalezy zasila¢ napigciem 230V~, 50Hz. Dla- a odbiornik wydaje sygnaty dzwigkowe. i,gora” do momentu gdy podigczony sitownik L=——
tego jego instalacja powinna by¢ dokonywana wytacznie przez wykona dwa pétobroty, potwierdzajac wejscie odbiornika w tryb
osoby z uprawnieniami elektrycznymi wg zataczonego schematu programowania. Dodatkowo w tym trybie co 1 sek. miga dioda
elektrycznego zgodnie ze wszelkimi obowigzujacymi przepisami. a odbiornik wydaje sygnaty dzwigkowe.
» Odbiorniki COSMO E przeznaczone sg do wspotpracy ze wszys-
tkimi pilotami serii COSMO. o . !
2. Na pilocie (kanale), ktéry chcemy wykasowac¢
P Zasieg sterowania radiowego ograniczony jest przez przepisy ?aminqmeqnlc()_czetsm? K prz’ytr"zy?ad(; powyzej
dotyczace maksymainej mocy pilotow oraz warunki zabudowy 2. Na drugim pilocie (w przypadku pilota wielokanato- -;{Se ._Erzycis I '-'S(;) P! ,(,’)?olr)a t o chézt() n
urzadzen. Projektujac rozmieszczenie pilotdw nalezy uwzglednié¢ . . p siiownik wykonuje dwa potobroty, a kod tego
" . N 4o okolo 25 2 &ci wego wybra¢ kanat, ktéry chcemy zaprogramowac), pilota zostaje wykasowany z pamieci
ograniczenie zasiegu do okoto 25m przez 2 $ciany. nacisnaé jednocze$nie i przytrzymac ey
» Deklaracja zgodnosci przyciski ,,stop” i ,,géra” przez ok. 1 sek. UWAGA!
Dekla_rujemy z pglna odpowiedzialnos’ciq, ze deiornik COSMO Powtf;rzajap krok 2 mozna przystapic do
spetnia nastepujace Dyrektywy Europejskie: X " A
usuwania nastepnego pilota. Jezeli jednak W seers
1. 73/23/EWG Dyrektywa Niskonapigciowa; w ciagu 20 sek. zadna czynno$¢ programowania | 4 _'n';.dﬂ"‘
& : " . . . nie zostanie rozpoczeta odbiornik wraca o
2. 89/336/EWG Dyrektywa Kompatybilnosci Elektromagnetycznej. E_odlqczony sitownik wykonuje dwa pétobroty. automatycznie d% try%u pracy. Powrét do trybu © o [9)
ilot (kanat) zostat wczytany do pamiegci . PR Lo
e " — odbiornika. pracy moze by_c rowniez przeprowadzqnly .
recznie przy uzyciu MASTER-a. W takie]sytuaci
nalezy wcisna¢ jednoczesniei przytrzymac
1. Nacisng¢ i przytrzymac¢ powyzej 5 sek. powyzej 5 sek. przyciski ,,stop” i ,,géra”
przycisk programowania na odbiorniku COSMO E . E@ MASTER-a. W obu przypadkach powrét do
Dwg pt’)llobroty sitownika potwierdzajq wejscie ,e@ 3 \eee X UWAGA! ] trylbt:) pracy zl;?star‘lie po(;\'lvierdzony pazez (_j&Na
%dlalotr‘?lka wtrtyb ptrogramov:ams. oa diod e Powtarzajac krok 2 mozna przystapic do potobroty zabieraka podtaczonego sitownika.
odatkowo w tym trybie co 1 sek. miga dioda o wczytania nastepnego pilota. Jezeli jednak 9\) meeny . . .
nie zostanie rozpoczeta odbiornik wraca C o
UWAGA! 1.......20 sek, automatycznie do trybu pracy. Powrét do trybu [oooom Istnieje mozliwo$¢ podiaczenia zewngtrznego
Jezeli w ciggu 20 sek. nie zostanie wykonane pracy moze by¢ réwniez przeprowadzony wyltacznika klawiszowego (,,bez podtrzymania”) w
zadne programowanie odbiornik radiowy ¢! 2eep) recznie przy uzyciu MASTER-a. W takiej sytuaciji lub sterownika z wyj$ciem bezpotencjatowym.
COSMO E wychodzi automatycznie 4"[ood o nalezy wcisngé jednoczesniei przytrzymac Nalezy je podtaczy¢ wg zataczonego schematu. E o
z trybu programowania. Podtgaczony sitownik e &P powyzej 5 sek. przyciski ,,stop” i ,,gora” @ i [
wykonuje dwa pétobroty, po czym ustajg toooo, MASTER-a. W obu przypadkach powrét do [

sprawdzic¢ czy przyciski ,,gora”

i ,,dot" na pilocie odpowiadaja

podnoszeniu i opuszczaniu rolety.

Jesli nie, to nalezy wcisnaé
jednoczesnie i przytrzymac przez
okoto 2 sek. przyciski ,,gora”

i,,dot” na dowolnym pilocie
wczytanym do odbiornika.

Odbiornik wyda jeden sygnat dzwiekowy, podtaczony sitownik
wykona dwa pétobroty a kierunki pracy zostang zamienione.

Usuwanie kodéw wszystkich pilotow z pamieci odbiornika

. Wejs¢ w tryb programowania odbiornika.

. W trybie programowania nacisnag i przytrzymac

powyzej 5 sek. przycisk programowania.
Wszystkie wczytane wezesniej do odbiornika piloty
zostaly usuniete z jego pamieci, co potwierdzaja 1
sygnat dzwigkowy i dwa pétobroty

podtaczonego sitownika.

Opis przyciskéw pilota Remote buttons description

a) COSMO H i W b) COSMO G

przycisk gora 1

przycisk géra
UP button

UP 1 button

wybor kanatu L*
Selection of
channels L*

przycisk_gora 2
UP 2 button

przycisk stop
STOP button

przycisk stop
STOP button

przycisk dot
DOWN button

przycisk dot 1
DOWN 1 button

wybor kanatu P* przycisk dot 2
Selection of DOWN 2 button

channels R*

*wy0acznie w pilotach wielokanatowych / multichannel remote only
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