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COSMO L

e L1 - pilot 1-kanatowy e L5 - pilot 5-kanatowy
e kod dynamiczny ¢ kod dynamiczny

e modulacja FSK ¢ modulacja FSK

e 868 MHz * 868 MHz

e 2xLiCr2032 3V e 2xLiCr2032 3V

INSTRUKCJA OBSLUGI PILOTA
COSMO L

UWAGA!

Kazde programowanie i zmiana kierunku obrotéw sitownika sag
potwierdzane potobrotami jego zabieraka. Dlatego nie nalezy
programowac pilota kiedy roleta znajduje sie w skrajnej - gornej badz
dolnej pozycji. Grozi to jej uszkodzeniem (np. wciagnieciem do
obudowy).

Wchodzenie w tryb programowania

1. Podtaczy¢ zasilanie
elektryczne. 2! B B B

ON OFF
(]

2. Wylaczyc¢ i wigczy¢
zasilanie sitownika.

3. Ponownie wytaczy¢
i wiaczy¢ zasilanie
sitownika.Dwa potobroty
zabieraka potwierdzajg
wejscie sitownika
w tryb programowania.

ON OFF
(]

UWAGA!
Jezeli w ciagu 20 sek. zadna czynno$¢
programowania nie zostanie rozpoczeta
zabierak wykona dwa pétobroty, a sitownik
automatycznie wrdéci do trybu pracy
- pozostanie niezaprogramowany.

1.......20 sek.

Wczytywanie pilota do pamieci sitownika

1. Wyjac¢ pilota z ramki poniewaz niektdre przyciski programowania
znajduja sie na tylnej $cianie pilota

a) Wybra¢ zadany kanat (nie dotyczy pilota
jednokanatowego)

b) Wcisna¢ przycisk ,,stop” i ,,géra” (na tylnej $cianie
pilota) i przytrzyma¢ do momentu az zabierak
wykona dwa poétobroty

Dwa pétobroty zabieraka potwierdza wczytanie

pilota do silownika
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UWAGA'!

Jezeli jest to pierwszy pilot wczytany do odbiornika, to jest to pilot
MASTER, a sitownik przejdzie do trybu pracy. Teraz przy pomocy
MASTER-a mozna obstugiwac¢ sitownik lub wej$¢ w tryb programowania
kolejnych pilotéw.

Sitownik nie wczyta zadnego kanatu jesli pilot wysyta sygnat dla kilku
kanatow jednoczesnie.

Programowanie drugiego i kazdego kolejnego pilota

1. Na pilocie MASTER nacisna¢ i jednoczesnie
przytrzymaé powyzej 5 sek. przyciski ,,stop” i ,,gora”
do momentu az zabierak wykona dwa pétobroty
potwierdzajac wejscie sitownika w tryb
programowania.

MASTER

2.

Na drugim pilocie lub na kanale,

ktéry chcemy zaprogramowaé

(w przypadku pilota wielokanatowego)
nacisnac i jednoczénie przytrzymac
przyciski ,,stop” i ,,géra” az do momentu
kiedy zabierak wykona dwa potobroty.

Kolejny pilot (kanat) zostat wczytany
do pamieci sitownika

PILOT X

UWAGA!

Zmiana kierunku pracy sitownika

1.

Mozemy przystapi¢ réwniez do wczytania nastepnego pilota. Jezeli jednak

w ciggu 20 sek. zadna czynno$¢ programowania nie zostanie rozpoczeta

- sitownik wraca automatycznie do trybu pracy. Powrét do trybu pracy moze by¢
réwniez przeprowadzony recznie przy uzyciu MASTER-a. W takiej sytuacji
nalezy wcisna¢ jednoczesnie i przytrzymaé powyzej 5 sek. przyciski ,,stop”
i,,gora” MASTER-a. W obu przypadkach powrét do trybu pracy zostanie
potwierdzony przez dwa pétobroty zabieraka.

Po wczytaniu pilota do sitownika
sprawdzi¢ czy przyciski ,,géra”

i ,,dot” na pilocie odpowiadaja
podnoszeniu i opuszczaniu rolety.
Jesli nie to nalezy wcisnaé
jednoczesnie i przytrzymaé przez
okoto 5 sek. przyciski ,,géra”

i ,,dét” na dowolnym pilocie
wczytanym do tegoz sitownika.

Zabierak wykona dwa poélobroty a kierunki pracy zostana zamienione.

Wybér kanatéw

1. Wyboru kanatéw dokonuje sie przy pomocy
przyciskéw znajdujacych sie na przednim panelu ~
pilota. Wcisniecie dowolnego przycisku powoduje ,
jego podswietlenie i aktywacje danego kanatu 00RO OD
radiowego. Istnieje dowolnos¢ wyboru kanatow

UWAGA ! h

1. Urzadzenie w stanie czuwania: Wybranie przycisku ,,GORA” lub ,,DOL”
spowoduje jedynie wybudzenie i wyswietlenie sie¢ wczesniej zapamigtanego/
aktywnego kanatu lub ich kombinacji (nie zostanie nadany zaden sygnat).

2. Urzadzenie w stanie czuwania: Wci$niecie ktoregokolwiek z przyciskow
wyboru kanatéw spowoduje wybudzenie nadajnika i zaswiecenie sie/
aktywacje kanatu, ktérego przycisk zostat wtasnie wybrany (mozna teraz
aktywowac inne kanaty).

2a W tym momencie, jesli do czasu uspienia nadajnika nie nastapi wcisniecie

przycisku ,, GORA” lub ,,DOL” nie nastapi zapisanie nowo utworzonej
kombinacji kanatéw (po uspieniu i ponownym wybudzeniu przyciskami
,,GORA” lub ,,DOL” aktywna bedzie poprzednia kombinacja).

2b Kazdorazowe wcisniecie przycisku ,, GORA” lub ,,DOL” w trybie pracy,

3

powoduje zapisanie w pamigci urzadzenia wybranego kanatu lub ich
kombinacji i wystanie sygnatu ,, GORA” lub ,,DOL”

Wecisniecie ktoregokolwiek z przyciskéw wyboru kanatéw w trybie pracy
spowoduije jego aktywacje lub dezaktywacje (zaleznie od poprzedniego stanu).
W zaleznosci od kolejnej czynnos$ci nastapi pkt 2a lub pkt 2b.

WSKAZOWKA !

Wiozenie pilota do ramki powoduje brak dostepu do przycisku ,,stop”
Zatrzymnie pracy sitownika odbywa sie poprzez
nacisnigcie przeciwnego przycisku.

Przyktadowo:
Po wecisnieciu przycisku ,, /\” sitownik ~
bedzie mozna zatrzymaé w dowolnym

momencie naciskajac przycisk ,,\"" poo0o0o
Zasada ta dotyczy tylko wspdtpracy

pilotéw COSMO L z odbiornikami Cosmo.

Przy pilotach typu W, H i G wcisniecie STOP!

przeciwnego przycisku zmusza sitownik
do pracy w przeciwnym kierunku.



